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Enrollment No: _______________________         Exam Seat No:_______________________ 

C.U.SHAH UNIVERSITY 
Summer Examination-2016 

 

Subject Name : Electrical Machine-II 
 

Subject Code : 2TE04EMC1                               Branch : Diploma(Electrical) 

    

Semester :4               Date : 05/05/2016               Time :02:30 To 05:30                Marks :70  

Instructions: 

(1) Use of Programmable calculator & any other electronic instrument is prohibited. 
(2) Instructions written on main answer book are strictly to be obeyed. 
(3) Draw neat diagrams and figures (if necessary) at right places. 
(4) Assume suitable data if needed. 

  
Q-1  Attempt the following questions: 

 
(14)  

 a)  ___________________is the type of single phase induction motor 

1. Capacitor start capacitor run 

2. slip ring IM 

3. shaded pole 

4. Both 1 and 2 

 

 b)  Shaded pole type motor is_______________. 

1. Constant speed                        3.    Single phase 

2. Synchronous machine           4.    Three phase 

 

 c)  Synchronous Speed is________________. 

1. Constant speed                        3.    120 *f /P 

2. Speed of rotating field           4.   All of above 

 

 d)  ____________Synchronous Speed For 8 Pole Induction Motor. 

1. 7500                                             3.    3000 

2. 1500                                             4.    750 

 

 e)  Projected pole type rotor can be used in ______alternator. 

1. Diesel Engine                              3.  Steam Turbine                   

2. High Speed Water Turbine    4.  All Of Above 

 

 f)  Commutator works as a _____________   in Three Phase commutator 

Motors. 
1. Frequency Changer                 3.    DC to AC Converter 

2. AC to DC Converter                  4.   AC to AC Converter 

 

 g)  _____________ is type of Universal Motor. 
1. Distributed Filed Compensated type Motor 

2. Compound Motor 

3. Projected Pole non Compensated type Motor 

4. Both 1 and 3 
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 h)  ______________can  improve the power factor of split phase single phase induction 

motor. 

1. Inductor                               3.   Capacitor 

2. Resistor                                4.   None Of The Above 

 

 

 

 i)  Effect of armature flux on main field is known as ______________. 

1. Cross Magnetizing             3.  Cylindrical Type 

2. Armature Reaction           4.   Power Factor 

 

 j)   _______Method / s of determining Voltage regulation in alternator. 

1. Direct Loading                    3.   Synchronous Impedance   

2. Zero Power Factor            4.   All Of Above 

 

 k)  Starter is used for _________ . 
1. To limit Starting Current  3.  To avoid Fluctuation of Voltage. 

2. To avoid Over Heating       4.  All of the above 

 

 l)  Freactional horse Power Motor is controlled by____________ method. 
1. With The Help Of Variable Resistor 

2. With The Help Of Variable Inductor 

3. Both 1 And 2 

4. None Of The Above 

 

 m)  Rothrt method is also known as______________. 
1. Mmf Method                         3.  Both 1 And 2 

2. Ampere Turn Method        4. None Of The Above 

 

 n)  In synchronus motor , angle between imaginary pole and Actual pole is 

known as______________. 
1. Load Angle α                         3.  Line  Angle€ 

2. Power Angle ¥                      4.  Power factor angle Ø 

 

 

Attempt any four questions from Q-2 to Q-8 

Q-2  Attempt All Questions (14) 

 A  Explain Rotating Magnetic Field Produced Due To Two Phase Supply. 7 

 B One 4 Pole Three Phase Induction Motor Connected In Star.80 Volt Produced In 

Open Circuit And Steady State Condition Between Slip Ring. When Phase 

Impedance Of Rotor Is 1 +J4 Ώ , Find 

1) If Slip Ring Is Short. 

2)In Star Connection 3Ώ/ Phase Connected With Slip Ring 

Calculate Rotor Current/ Phase And Rotor Power Factor / Phase. 

7 

Q-3  Attempt All Questions (14) 

 A Explain D.O.L. Starter. 7 

 B Give The Name Of Speed Control Of Induction Motors And Explain Any One In 

Detail. 

7 

Q-4  Attempt All Questions (14) 

 A Explain Cogging And Crawling. 4 

 B Give Application Of Single Phase Induction Motor And Three Phase Induction 

Motor. 

3 
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 C One 400 V, 30 HP , 50 Hz, 4 Pole Delta Connected Induction Motor’ S Result 

Are Listed Below. 

No Load Condition : 400 V, 12 Amp, 1.2 K Watt 

Short Circuit Condition : 100 V, 40 Amp, 3 K Watt 

Draw A Circle Diagram And Find. 

1) At Full Load, Stator Current And Power Factor. 

2) Torque At Full Load 

3) Maximum Torque 

4) At Full Load,  Efficiency And Slip  

 

7 

Q-5  Attempt All Questions (14) 

 A Explain Shadeed Pole Type Single Phase Induction Motor. 7 

 B Explain Electronic Fan Regulator. 4 

 C Explain Reversing Control Of Single Phase Induction Motor. 3 

Q-6  Attempt All Questions (14) 

 A Explain Parallel Operation Of Three Phase Alternators. 7 

 B Explain Armature Reaction Of Three Phase Alternators. 7 

Q-7  Attempt All Questions (14) 

 A Explain Working Of  Synchronous Motor. 5 

 B List Out Methods Of Starting Of Synchronous Motor And Explain Any Two. 5 

 C Write Down Applications Of Synchronous Motor In Power System And 

Industries. 
4 

Q-8  Attempt All Questions (14) 

 A Explain Basic Principles, Operation, Characteristics And Applications Of Linear 

Induction Motor. 

7 

 B Explain Schrage Motor. 7 
 

 

ગજુયાતી 

Q-1  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14)  

 a)  ___________________ એ સીંગર પેઝ ઈંડ્કળન ભોટય નો પ્રકાય છે . 

1. કે઩સેીીટય સ્ટાટટ કે઩સેીીટય યન ભોટય  

2. સ્રી઩ યંગ IM 

3. સીડેેડ ઩ોર  

4. ફન્ન ે1 અન ે2 

 

 b)  સીડેેડ ઩ોર પ્રકાય ની ભોટય એ_______________ પ્રકાય ની છે. 
1. કંન્સસ્ટંટ સ્઩ીડ                          3.    સીંગર પેઝ  

2. સીીક્રોનસી ભળીન                   4.    થ્ર્રી પેઝ  
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 c)  સીીક્રોનસી સ્઩ીડ એટ્ર ે________________. 

1. અચ઱ સ્઩ીડ                            3.    120 *f /P 

2. યોટેટટંગ ટપલ્ડ ની સ્઩ીડ            4.   ઉ઩યના ફધા 

 

 d)  8 ઩ોર લા઱ા ઈંડ્કળન ભોટય ની  સીીક્રોનસી સ્઩ીડ ____________ થામ છે. 
1. 7500                                             3.    3000 
2. 1500                                             4.    750 

 

 

 e)  પ્રકાય ના ઓલ્ટયનટેય ભા ંપ્રોજેક્ટેડ ઩ોર પ્રકાય ના યોટય નો ઉ઩મોગ થામ છે.  

1. ડીઝ્ર એંજજન                             3.  લયા઱ ટફાટઈન                    

2. ઊચ્ચ સ્઩ીડ ઩ાણી ટફાટઈન     4.  ઉ઩યના ફધા  
 
 
 

 

 f)  થ્ર્ી પેઝ કોમ્યટેુટય ભોટયભા ંકોમ્યટેુટય  _____________  ન ુકાભ કયે છે. 
1. આવ્રતુત ઩ટયવ્રતક                   3.    ડી.સીી થી એ.સીી ક્ન્સલટય 

2. એ.સીી થી ડી.સીી ક્ન્સલટય          4.   એ.સીી થી એ.સીી ક્ન્સલટય 

 

 g)  _____________ એ યનુીવ્રળર પ્રકાય ની ભોટય છે. 
1. ડીસ્રીબ્યટેુડ પીલ્ડ કોમ્઩સંીટેેડ પ્રકાય ની ભોટય 

2. ક઩ાઉંંડ ભોટય 

3. પ્રોજેક્ટેડ ઩ોર નોન કોમ્઩સંીટેેડ પ્રકાય ની ભોટય  

4. ફન્ન ે1 અન ે3 

 

 h)  ઩ાલય પેક્ટય ના સધુાયલા ભાટે સ્્રીટ પેઝ ઈંડ્કળન ભોટય ભા ં______________ નો ઉ઩મોગ થામ છે. 

1. ઈડ્ક્ટય                                 3.   કે઩સેીીટય 

2. યેઝઝસ્ટય                                4.   એક઩ણ નટિ 

 

 i)  મખૂ્મ પીલ્ડ ઉ઩ય આભચેય ની અસીયન ે ______________ તયીકે ઓ઱ખામ છે. 
1. ક્રોસી ભગે્નટેાઈઝંગ               3.  સીીરટંિક્ર પ્રકાય  

2. આભચેય યીએક્ળન              4.   ઩ાલય પેક્ટય 

 

 j)   ઓલ્્નટેય ભા ંલોલ્ટેજ યેગ્યરુળેન ળોધલા ભાટે  _______ યીત / યીતો લ઩યામ છે. 
1. ડામયેકટ રોડંગ                 3.   સીીક્રોનસી  ઈમ્઩ીડંસી   

2. ઝીયો ઩ાલય પેકટય            4.   ઉ઩ય ના ફધા 

 

 k)  _________ ભાટે સ્ટાટટય નો ઊ઩મોગ થામ છે. 
1. ળરૂઆત નો પ્રલાિ નીમતં્રણ  3. લોલ્ટેજ ના ફ્લલ્કચમુસે્ન નીમતં્રણ  
2. ઓલય ટિટંગ યોક્લા ભાટે        4.  ઉ઩ય ના ફધા  

 

 l)  ____________ યીત થી ફે્રક્ળનર િોસીટ ઩ાલય ભોટય નો નીમતં્રણ થામ છે.  
1. લટેયમફેર યેઝઝસ્ટય ની ભદદ થી 
2. લટેયમફેર ઈંડ્ક્ટય ની ભદદ થી 
3. ફન્ન ે1 અન ે2 

4. એક઩ણ નટિ  

 

 m)  યોથટટ યીત ______________તયીકે ઩ણ ઓ઱ખામ છે..  
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1. એભ.એભ.એપ યીત                  3.  ફન્ન ે1 અન ે2 

2. એમ્મ્઩મય ટનટ યીત              4. એક઩ણ નટિ  

 n)  સીીક્રોનસી ભોટય ભા ંકાલ્પલ્્નક ધ્રલુ અન ેખયેખય ધ્રલુ  લચ્ચ ેના ખણૂા ન ે_____________ કિ ેછે. 
1. રોડ ખણૂા   α                        3.  રાઈન ખણૂા € 

2. ઩ાલય ખણૂા  ¥                      4.  ઩ાલય પેક્ટય ખણૂા  Ø 

 

Q-2 to Q-8  નીચેના પ્રશ્નોભાથી કોઈ઩ણ 4 પ્રશ્નોના જલાફ આ઩ો. 

Q-2  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 

 A  ટુ પેઈઝ સી્રામથી ઊત્઩ન્ન થત ુ઩ટયભ્રાભી ચુફંકીમ ક્ષતે્ર સીભજાલો.  7 

 B એક 4 ઩ોર ત્રણ પ્રાવ્સસ્થા પ્રયેણ ભોટય ન ુયોટય સ્ટાય ભા જોડેર છે. મ્સ્થય મ્સ્થતત ભા ંતનેી સ્રી઩યંગ લચ્ચ ે80 
લોલ્ટ ઓ઩ન સીયટકટ લખત ેઊત્઩ાદીત થામ છે. યોટય નો પ્રતત પેઈઝ ઈમ્મ્઩ડંસી 1+ j 4 Ώ િોમ તો જ્માયે (1) 
મ્સ્ર઩ યંગ ળોટટ િોમ (2) સ્ટાય ભા ંજોડામરેા 3 Ώ  પ્રતત પેઈઝ ના અલયોધ ન ેમ્સ્ર઩યંગ સીાથ ેજોડેરા િોમ 
ત્માયેલીજ પ્રલાિ પ્રતત પેઈઝ અન ેળમ્ક્ત ગણુાકં ની ગણતયી કયો.  

7 

Q-3  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 

 A ડી.ઓ.એર સ્ટાટટય સીભજાલો 7 

 B ઈંડક્ળન ભોટય ના સ્઩ીડ કંરોર ની યીતો ના નાભ રખો.કોઈ ઩ણ એક સીભજાલો.  7 

Q-4  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 

 A કોગંગ અન ેક્રાલરંગ સીભજાલો. 4 

 B સીંગર પેઈઝ અન ેથ્ર્ી પેઈઝ ઈંડક્ળન ભોટય ના ઊ઩મોગો રખો. 3 

 C એક 400 V, 30 HP , 50 Hz, 4 ઩ોર ની ડેલ્ટાભા ંજોડેર પ્રયેણ ભોટય ન ુ઩યીક્ષણ કયતા ંનીચ ેમજુફનો ડેટા ભ઱ે 
છે. 
નો રોડ ઩ટયક્ષણ   : 400 V, 12 Amp, 1.2 K Watt 

ળોટટ સીટકિટ ઩ટયક્ષણ : 100 V, 40 Amp, 3 K Watt 

આ ભોટય નો સીકટર ડામાગ્રાભ દોયી નીચનેી તલગતો ળોધો.  
1) ઩ણૂટબાય ઉ઩ય સ્ટેટય કયંટ અન ે઩ાલય પેક્ટય. 

2) ઩ણૂટબાય  ઉ઩યન ૂલ઱ધણૂટ  
3) ભહ્ત્તભ લ઱ધણૂટ  

4) ઩ણૂટબાય ઉ઩ય  કામટદ્ક્ક્ષતા અન ેસ્રી઩  

7 

Q-5  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 

 A ળડેેડ ઩ોર તસંીગર પેઈઝ ઈંડક્ળન ભોટય સીભજાલો. 7 

 B ઈરકે્રોતનક પેન યેગ્યરુટેય સીભજાલો. 4 

 C તસંીગર પેઈઝ ઈંડક્ળન ભોટય ન ુયીલતસીિગ ંતનમતં્રણ સીભજાલો. 3 

Q-6  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 

 A થ્ર્ી પેઈઝ ઓલ્ટનટેય નુ ં઩યેેરર ઓ઩યેળન સીભજાલો. 7 

 B થ્ર્ી પેઈઝ ઓલ્ટનટેય ભા ંઆભચેય યીએક્ળન સીભજાલો. 7 

Q-7  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 
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 A સીીક્રોનસી ભોટય ન ુકામટ સીભજાલો. 5 

 B સીીક્રોનસી ભોટય ન ેચાલ ુકયલાની યીતો ના નાભ રખો.કોઈ઩ણ ફ ેસીભજાલો.  5 

 C ઩ાલય સીીસ્ટ્ભ અન ેઊધ્મોગો ભા ંસીીક્રોનસી ભોટય  ના ઊ઩મોગો લણટલો. 4 

Q-8  નીચેના પ્રશ્નો ના જલાફ આ઩ો. (14) 

 A ઝરનીમય ઈંડક્ળન ભોટય  નો ફઝેઝક તપં્રતસી઩ાર , કામટ અન ેઊ઩મોગો લણટલો. 7 

 B એસીચાર્જ ભોટય સીભજાલો.  7 

 


